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摘要

本專題提出一個基於卷積神經網路(CNN)實現的交
通燈號偵測系統，利用影像辨識結合依據台灣常
見的交通燈號組合所提出的行車邏輯進行模擬，
並將其進行硬體實現。本次實驗採用的CNN架構是
依據LeNet-5 CNN架構去進行層數優化並維持高辨
識準確率，並搭配定點數模擬達到減少參數量節
省硬體資源的效果。根據最後的實驗結果顯示本
次實驗的軟體辨識準確率高達97.8%，而硬體實現
後仍維持97.5%。
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